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Q1: [1,5pt=0,5pt x 3

@es publicitaires et annonce! Affiches>

<Systéme de defilement des affiches publicitajres

@t exposer le affiches public@'

Q2: [2,5pts=0,5pt x5 | Enrouler et
dérouler les Moteur M1 + Moteur M2 + Rouleaux +Systenje
affiches de transmission de puissance
Gérer les cycleq Détecter le
de défilement passage d’'une Capteur optique
des affiches affiche
Déf”ef_ et exposer Définir le temps
les fo_ICheS 1 d’exposition de Automate programmable
publicitaires chaque affiche

Définir le sens d
L1 défilement des  |—
affiches

Commander les
—| variateurs de |
vitesse

Varier la vitesse
L de défilement d Variateurs de vitesse
affiches

Tendre les
—]| affiches

Eclairer les
affiches Tubes fluorescents

Détecter le
niveau de — Capteur de lumiére LDR
I'éclairement




iai;!\ RR 46 ALY palic - 2015 48| a3 sl - L sl as gall i gl Glaia¥)
6 2l <) ilon ol il g  glal) llewa i o1 IS 9 o glad) dnd - (udigall o gle sBala -
Q3: Courroie crantéé,75pt]
Q4: - Pas de glissemejn
- Transmission de puissance importante
- Fonctionnement silencieux
Q5:

pieces Type de liaison

Symbole de la
liaison

Moyens de réalisation de la liaiso

-

39 et 40 Encastrement

Par vis 41

38 et 39 Encastrement

Pieces : 57, 52, 54, 59 et 58

39 et60 | Pivot

A
A
—=

Roulement 54

Q6:

Q7.
Q8:
Q9:

Vi = w1x R ; 1= 0,37.10/55 = 6,727 rd/s[1p{

N1 = @1x60/27 ; N1 = 6,727.30/3,141 =64,252tr/min/0,5p{

N3g = N;= 64,25tr/min.

K1 = (Z17XZo7)l (Zo1XZo0) ; K1 = 16x12/3(x34=0,188
Kg = Ni/Ngs ; Kq = 64,25/518 =0,124]1,5p4
Kz = K¢/Ky ; Kz = 0,124/0,188 =0,6591,5p1]
Q10: K; = D32/D3g, Kp = 64/97 = 0,659.les poulies adéquates sont 32=64mm et D38 = 97mnj2pty
Q11

Baréme de notation :

Vue de face :

Trou de percage : 1pt

-T——————T‘ ’%ﬂ s _/J‘
i X
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- Taraudage: 1pt
- Rainure clavette : 1pt
- Trous de fixation :
- Hachures :

- Lanon-représentation de filetage et de la raindedla rondelle freirb9:

Vue de droite :

- Taraudage :
- Rainure de clavette :

- 3 trous de fixation: [ipt
- Les 3 diametres : 1pt

Q12: [5pts=1pt+1pt+0,5pt+0,5pt+0,5pt+0,5pt+0,5pt+0,5pt

Y
[1]H c1=0| c2:=0
I 3 jo,5p1]
2 Texp 6 Terp
L tx2/15s T twx6/15s[iot [ 5pd 0,500
3 Q1| Q3| Q5 | Q7 1 o3 71— Q1] Q2| Q5| Q6
1 |20,5pt 0,5pt 4 12
0,5pt!
4 Q1| Q3| 05 | Q7 | Tus 8 Q1| Q2 | Q5| Q6 | Ta
T  t2IX4/3sfipd T t2/X8/3s
5 | Cli=C1+1 9 — C2:=C2+1
T c1#3 T c1=3 4+ =3

Q13: Pendant le coucher de soleil (400 Lux), la carastéque nous donneoR: 2 kQ, en plus nous avor

Vce=12 V. donc V, =Vcc.ﬁ =61V = R = 207 kQ ppt

1
V ' 1 1 1
QlaT === JCC‘{ = , enposanta)o:—,ona:T:—w
V, p+ 1 1+jRCw RC 1+ %
iCw 2
Q15: La fréquence de coupufe, = 10Hz[2pts
1 1 1
16: @y =——=C = = = 09947uF = 14F .
QLo = e 2R~ 2 101610° HF =14

Ql?: Vs1=6,11V, pour \Vbutr=+12 VetVs,=5,68 V pour \butr=-12 V.
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Q18: Bpts

Vi(V)

e

+24 {_.___

(¢

=)

1-----

(c

Entrée
A

Q19: Bpts
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Q20: [spts=2pts+1pt+1pt]

Bouton poussoir d'initialisatic
M3y 1 > i
! | | | | !
I .
|
| M4, . «—— Etapel
| | | :
| RM1 !
M2 1 !
| | |
L e — i — e — |
e [
M1 i SMZ 1
i I I i1 N i
|
) e cper
: «—— Etape
| way, RM2 !
! [ !
i ™ SWe |
I Ir\l I 1 Etape3
| «—
| M1, RM3 , (a compléter
. | | |
I —_ .. —
=i Sy Y Rt | |
| | | | | | | |
| I I I :
! l«—— Etaped
| M1, | RM4 i P
Tl |
|- === = — = — =k
: M2| | TT1 < Temporisateur
| N | (& compléter
oy _ME e == '| 1pt|
| :
i I I ! Remise & zéro du
i [l ! temporisateur
| ] i
ABRYE Q4 |
| I I i< Sortie
: | (& compléter
. e e e e e e e —

1pt
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Tachel :ETUDE DU TRANSFORMATEUR D'ALIMENTATION

Q21: a: Alternatif-Alternatif [1pt

Q22: a: Le transformateur est abaisseur de tensjigs.

Q23: m = U,/U;=590 /20.103=0,02951p4]

Q24 I3n= S/U;=10°20000=50A ; $n = S/U,=10°/590=1695A Bpts=1,5pt+1,5pt

Q25:

= U,y représente la tension secondaire a videgy);

* Rsrepréesente la résistance des enroulements ramangecondaire

= Xsreprésente la réactance de fuite des enroulemranienée au secondair@p]

Q26:

= Re=P1cd(I20)?=11,6.10/(1695§ ~4.10°Q. [ipd
= ZsUsedloan= M.Usedlon =0,0295.1190/16952.10°Q.
" X (Z82- RAY?~ 0.0193).
Q27: Un=Us+Ur+Ux.
" Tache2 : ETUDE DE L'ONDULEUR DE TENSION :
Q28: T=1/f=1/88=0.011341p{
Q29: d:Continu-Alternatif

Q30:

Vi(t) 4

»

E

-E +

Q31:  V;=E=375V/[ip{

v

T/2 T

® TAche3 : ETUDE D'UN MOTEUR DE TRACTION

Q33: f=p.ns ns ny=43.5tr/s p=2ppty
Q34: ns=flp =88/2=44tr/s , ng(1-nn/ng)=0.011.]2pts
Q35:

Vin=R.Q etQ/Q=r dou Vi, =D.Q.r/2 (Min en m/s et D en nip
Viin (en km.H) = (3600/1000) DQ.r /2 =K. Q

D'oll : K=0.0918 km.H.s.rad" (ne pas tenir compte de I'unité de)K

=)
P=)

p




